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前　　言

　　本标准按照ＧＢ／Ｔ１．１—２００９给出的规则起草。

本标准由国家测绘地理信息局提出。

本标准由全国地理信息标准化技术委员会（ＳＡＣ／ＴＣ２３０）归口。

本标准起草单位：国家基础地理信息中心、武汉大学、北京四维图新科技股份有限公司。

本标准起草人：郭建坤、李莉、朱秀丽、闫利、李霖、徐晋晖、邹德斌、徐静。
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地理信息　位置服务　术语

１　范围

本标准给出了地理信息领域位置服务的基本术语及其定义。

本标准适用于地理信息领域位置服务的管理、研究、开发及应用活动。

２　信息

２．１

地理信息　犵犲狅犵狉犪狆犺犻犮犻狀犳狅狉犿犪狋犻狅狀

与地球上位置直接或间接相关现象的信息。

［ＧＢ／Ｔ３３１８８．１—２０１６，定义４．１．１８］

２．２

位置　犾狅犮犪狋犻狅狀

地球上可识别的地点。

［ＩＳＯ１９１１２：２００３，定义４．４］

２．３

几何位置　犵犲狅犿犲狋狉犻犮犾狅犮犪狋犻狅狀

采用特定空间坐标参照系定义的有序坐标元组表示的位置。

２．４

语义位置　狊犲犿犪狀狋犻犮犾狅犮犪狋犻狅狀

采用具有位置意义的自然语言或符号表示的位置。

示例：地名、地址、邮政编码、方位。

２．５

相对位置　狉犲犾犪狋犻狏犲犾狅犮犪狋犻狅狀

一个空间对象相对于另一个空间对象的位置。

注：改写ＧＢ／Ｔ２８５８９—２０１２，定义４．２３。

２．６

地理标识符　犵犲狅犵狉犪狆犺犻犮犻犱犲狀狋犻犳犻犲狉

标识位置的标记或代码。

示例１：县名“怀来县”。

示例２：邮政编码“１０００４４”。

注１：地理标识符是一种语义位置。

注２：改写ＧＢ／Ｔ１７６９４—２００９，Ｂ．２０８。

２．７

兴趣点　狆狅犻狀狋狅犳犻狀狋犲狉犲狊狋犻狀犵；犘犗犐

关注点

用户关注的具有属性和位置的特定空间对象。
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２．８

犘犗犐基本数据　犘犗犐犫犪狊犻犮犱犪狋犪

描述兴趣点的名称、地址、坐标和类别的数据。

２．９

犘犗犐深度信息　犘犗犐狉犻犮犺犻狀犳狅狉犿犪狋犻狅狀

描述兴趣点详细情况的属性信息。

示例：停车场总停车位数、收费标准。

２．１０

犘犗犐动态信息　犘犗犐犱狔狀犪犿犻犮犻狀犳狅狉犿犪狋犻狅狀

描述兴趣点实时变化的属性信息。

示例：停车场某时间点的可用停车位数。

２．１１

电子地图　犲犾犲犮狋狉狅狀犻犮犿犪狆

利用计算机技术，以数字方式存储和查阅的地图。

２．１２

导航电子地图　狀犪狏犻犵犪犫犾犲犲犾犲犮狋狉狅狀犻犮犿犪狆

具有引导人或交通工具从出发地到达目的地功能的电子地图。

注：改写ＧＢ／Ｔ１６８２０—２００９，定义７．８５。

２．１３

实景影像　狉犲犪犾狊犮犲狀犲犻犿犪犵犲

与视觉感知一致，反映地理场景真实的空间关系、时间以及人文社会环境信息等的一种近地面数字

影像。

２．１４

实景地图　狉犲犪犾狊犮犲狀犲犿犪狆

通过地理参照将实景影像与地图要素进行关联的电子地图。

２．１５

街景影像　狊狋狉犲犲狋狏犻犲狑犻犿犪犵犲狊

街景

沿街道行进方向，按照一定间隔连续拍摄的多个视角的实景影像。

２．１６

定位目标　狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵狋犪狉犵犲狋

被定位的空间对象。

注：改写ＧＢ／Ｔ２７９１８—２０１１，定义４．５１。

２．１７

道路网　狉狅犪犱狀犲狋狑狅狉犽

由道路节点和路段构成的网络。

注：改写ＧＢ／Ｔ１９３９２—２００３，定义３．１１。

３　定位

３．１

大地坐标基准　犵犲狅犱犲狋犻犮犮狅狅狉犱犻狀犪狋犲犱犪狋狌犿

平面基准

用于大地坐标计算的起算数据。

注：包括参考椭球的大小、形状及其定位、定向参数。
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［ＧＢ／Ｔ１７１５９—２００９，定义３．７２］

３．２

高程基准　犺犲犻犵犺狋犱犪狋狌犿

根据验潮资料确定的水准原点高程及其起算面。

３．３

深度基准　狊狅狌狀犱犻狀犵犱犪狋狌犿

计算水体深度的起算面。

［ＧＢ／Ｔ１７１５９—２００９，定义３．８７］

３．４

时间基准　狋犻犿犲狉犲犳犲狉犲狀犮犲

产生和保持标准时间的技术系统。

注：包括时刻的参照标准和时间间隔的尺度标准。

３．５

１９８４世界大地测量系　犠狅狉犾犱犌犲狅犱犲狋犻犮犛狔狊狋犲犿１９８４；犠犌犛８４

采用１９８０大地参照系和ＢＩＨ１９８４．０指向的极所建立的一种地球参照系统和地心坐标系统。

注：地球正常椭球长半径为６３７８１３７ｍ，地心引力常数为３．９８６００４４１８×１０１４ｍ３·ｓ－２，扁率为１／２９８．２５７２２３５６３，地

球自转角速度为７．２９２１１５×１０－５ｒａｄ·ｓ－１。

［ＧＢ／Ｔ１７１５９—２００９，定义３．７０］

３．６

２０００国家大地坐标系　犆犺犻狀犪犌犲狅犱犲狋犻犮犆狅狅狉犱犻狀犪狋犲犛狔狊狋犲犿２０００；犆犌犆犛２０００

原点在地心的右手地固直角坐标系统。

注：Ｚ轴为国际地球自转与参考系统服务组织（ＩＥＲＳ）定义的参考极方向，Ｘ轴为ＩＥＲＳ定义的参考子午面与垂直于

Ｚ轴的赤道面的交线，Ｙ轴与Ｚ轴和Ｘ轴构成右手正交坐标系。其地球正常椭球长半径为６３７８１３７ｍ，地心引

力常数为３．９８６００４４１８×１０１４ ｍ３·ｓ－２，扁率为１／２９８．２５７２２２１０１，地球自转角速度为７．２９２１１５×１０－５ｒａｄ·ｓ－１。

［ＧＢ／Ｔ１７１５９—２００９，定义３．８０］

３．７

线性参照系　犾犻狀犲犪狉狉犲犳犲狉犲狀犮犲狊狔狊狋犲犿

通过参照线性空间对象的路段及沿该路段到给定点距离进行定位的参照系统。

注１：线性参照系广泛用于交通领域，例如高速公路名称以及英里或千米的里程碑。

注２：改写ＧＢ／Ｔ２８５８９—２０１２，定义４．１４。

３．８

室内坐标系　犻狀犱狅狅狉犮狅狅狉犱犻狀犪狋犲狊狔狊狋犲犿

在室内范围建立的坐标系统。

注：在室内定位服务中，通常采用独立的局部笛卡尔坐标系作为室内坐标系。

３．９

定位　狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵

确定空间对象位置的过程。

３．１０

卫星定位　狊犪狋犲犾犾犻狋犲狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵

利用卫星定位系统的定位。

３．１１

基站定位　犫犪狊犲狊狋犪狋犻狅狀狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵

通过测算移动运营网基站与移动终端的距离进行的定位。
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３．１２

无线电定位　狉犪犱犻狅狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵

利用无线电波近似定速和直线性等传播特性进行的定位。

注：改写ＧＢ／Ｔ９３９０—１９８８，定义２．１．１。

３．１３

犠犻犉犻定位　犠犻犉犻狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵

根据终端设备接收的 ＷｉＦｉ接入点信号强度进行的定位。

３．１４

蓝牙定位　犫犾狌犲狋狅狅狋犺狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵

根据终端设备接收的蓝牙信标信号强度进行的定位。

３．１５

线性定位　犾犻狀犲犪狉狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵

采用线性参照系的定位。

［ＩＳＯ１９１４８：２０１２，定义４．１４］

３．１６

协同定位　犮狅狅狆犲狉犪狋犻狏犲狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵

混合定位

多种定位技术与方法相互协调进行的定位。

３．１７

室内外无缝定位　犻狀犱狅狅狉犪狀犱狅狌狋犱狅狅狉狊犲犪犿犾犲狊狊狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵

实现室内与室外平滑过渡和无缝连接的协同定位。

３．１８

泛在定位　狌犫犻狇狌犻狋狅狌狊狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵

在任何时间、任何地点对任何空间对象进行的定位。

３．１９

相对定位　狉犲犾犪狋犻狏犲狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵

确定空间对象之间相对位置关系的定位。

３．２０

实时动态定位　狉犲犪犾狋犻犿犲犽犻狀犲犿犪狋犻犮狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵；犚犜犓

通过基准站和流动站的同步观测，利用载波相位观测值，实时获取空间对象精确几何位置的定位。

注：改写ＧＢ／Ｔ１７１５９—２００９，定义６．１１７。

３．２１

网络实时动态定位　狀犲狋狑狅狉犽狉犲犪犾狋犻犿犲犽犻狀犲犿犪狋犻犮狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵；狀犲狋狑狅狉犽犚犜犓

利用多个基准站计算改正数，对基准站覆盖区域内及周边的卫星定位用户进行实时定位误差改正，

并固定载波相位整周模糊度的实时定位。

３．２２

实时卫星定位　狉犲犪犾狋犻犿犲狊犪狋犲犾犾犻狋犲狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵

实时确定空间对象位置的卫星定位。

注：改写ＧＢ／Ｔ１７１５９—２００９，定义６．１０１。

３．２３

卫星单点定位　狆狅犻狀狋狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵犫狔狊犪狋犲犾犾犻狋犲

使用单台接收机观测数据的卫星定位。

注：改写ＧＢ／Ｔ１７１５９—２００９，定义６．９６。
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３．２４

精密单点定位　狆狉犲犮犻狊犲狆狅犻狀狋狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵；犘犘犘

利用单台全球导航卫星系统（ＧＮＳＳ）双频双码接收机的观测数据以及ＧＮＳＳ卫星精密星历和精密

卫星钟，进行的分米级实时动态定位和厘米级快速静态定位。

注：改写ＧＢ／Ｔ１７１５９—２００９，定义６．１１６。

３．２５

导航　狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀

引导运动的空间对象到达目的地的过程。

注：改写ＧＢ／Ｔ９３９０—１９８８，定义１．１．１。

３．２６

无线电导航　狉犪犱犻狅狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀

利用发射和接收无线电信号的导航。

［ＧＢ／Ｔ９３９０—１９８８，定义１．１．７］

３．２７

卫星导航　狊犪狋犲犾犾犻狋犲狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀

利用地球卫星的无线电导航。

注：改写ＧＢ／Ｔ９３９０—１９８８，定义１．１．８。

３．２８

惯性导航　犻狀犲狉狋犻犪犾狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀

利用陀螺仪和加速度计等惯性敏感器件测量运动载体的加速度，并自动推算运动载体速度和位置

的自主式导航。

３．２９

航位推算导航　犱犲犪犱狉犲犮犽狅狀犻狀犵狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀

利用运动空间对象的初始位置、运动速度和方位信息推算其实时位置的导航。

３．３０

匹配导航　犿犪狋犮犺犻狀犵狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀

将运动载体实时探测的地形、地表、地球物理场等信息与预先存储的相应信息进行比较分析以确定

运动载体位置的导航。

３．３１

组合导航　犻狀狋犲犵狉犪狋犲犱狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀

综合导航

利用两种或两种以上导航手段组合实现的导航。

注：通常的组合方式有卫星与惯性组合导航、无线电与惯性组合导航、天文与惯性组合导航、惯性与匹配组合导

航等。

３．３２

差分定位　犱犻犳犳犲狉犲狀狋犻犪犾狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵

在已知位置点和未知位置点上进行同步观测，利用已知点上所测的卫星定位误差数据改正未知点

上定位结果的卫星定位。

注：改写ＧＢ／Ｔ１７１５９—２００９，定义６．１０６。

３．３３

广域差分　狑犻犱犲犪狉犲犪犱犻犳犳犲狉犲狀犮犲

在大范围内利用一定数量参考站对导航卫星系统卫星轨道、钟差、电离层延迟等误差进行监测处理
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并播发给用户使用的差分解算。

３．３４

局域差分　犾狅犮犪犾犪狉犲犪犱犻犳犳犲狉犲狀犮犲

在局部区域内利用一定数量参考站对导航卫星系统观测误差进行监测处理并播发给用户使用的差

分解算。

３．３５

定位系统　狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵狊狔狊狋犲犿

用于确定位置的系统。

注：改写ＧＢ／Ｔ２８５８９—２０１２，定义４．２１。

３．３６

卫星定位系统　狊犪狋犲犾犾犻狋犲狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵狊狔狊狋犲犿

基于接收卫星播发信号的定位系统。

注１：由空间段、地面段和用户三部分构成。

注２：改写ＧＢ／Ｔ２８５８９—２０１２，定义４．２５。

３．３７

线性定位系统　犾犻狀犲犪狉狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵狊狔狊狋犲犿

从参照点开始沿路径测量距离的定位系统。

示例：用事先确定的英里或千米为起点的汽车里程表，汽车沿着一条路径前进就可以为一个位置提供一个线性

参照。

［ＧＢ／Ｔ２８５８９—２０１２，定义４．１３］

３．３８

惯性定位系统　犻狀犲狉狋犻犪犾狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵狊狔狊狋犲犿

由加速器、陀螺仪等传感器和计算机共同组成的，用于确定空间对象与已知点的相对坐标的定位

系统。

注：改写ＧＢ／Ｔ２８５８９—２０１２，定义４．１１。

３．３９

光学定位系统　狅狆狋犻犮犪犾狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵狊狔狊狋犲犿

借助光学特性确定空间对象位置的定位系统。

示例：全站仪：通常用作集成光学定位系统的代名词，它集电子经纬仪和电子测距仪于一体，并带有用于自动计算的

内部微处理器。

［ＧＢ／Ｔ２８５８９—２０１２，定义４．１８］

３．４０

集成定位系统　犻狀狋犲犵狉犪狋犲犱狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵狊狔狊狋犲犿

包含两种或多种定位技术的定位系统。

［ＧＢ／Ｔ２８５８９—２０１２，定义４．１２］

３．４１

室内定位系统　犻狀犱狅狅狉狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵狊狔狊狋犲犿

通过无线电波、磁场、声波或其他移动设备传感器信息等确定建筑物内空间对象位置的定位系统。

３．４２

导航卫星系统　狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀狊犪狋犲犾犾犻狋犲狊狔狊狋犲犿

通过卫星发射的无线电信号提供定位、导航、授时等服务的导航系统。

３．４３

全球导航卫星系统　犵犾狅犫犪犾狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀狊犪狋犲犾犾犻狋犲狊狔狊狋犲犿；犌犖犛犛

在全球范围提供定位、导航、授时等服务的导航卫星系统总称。

６
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３．４４

区域导航卫星系统　狉犲犵犻狅狀犪犾狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀狊犪狋犲犾犾犻狋犲狊狔狊狋犲犿

在区域范围提供定位、导航、授时等服务的导航卫星系统总称。

３．４５

全球定位系统　犵犾狅犫犪犾狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵狊狔狊狋犲犿；犌犘犛

美国建立和管理的全球导航卫星系统。

３．４６

北斗卫星导航系统　犅犲犻犇狅狌狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀狊犪狋犲犾犾犻狋犲狊狔狊狋犲犿；犅犇犛

中国建立和管理的提供短报文通信与位置报告等服务的全球导航卫星系统。

３．４７

格洛纳斯导航卫星系统　犌犔犗犖犃犛犛犵犾狅犫犪犾狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀狊犪狋犲犾犾犻狋犲狊狔狊狋犲犿；犌犔犗犖犃犛犛

俄罗斯建立和管理的全球导航卫星系统。

３．４８

伽利略导航卫星系统　犌犪犾犻犾犲狅狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀狊犪狋犲犾犾犻狋犲狊狔狊狋犲犿；犌犪犾犻犾犲狅

欧盟建立和管理的全球导航卫星系统。

３．４９

卫星导航增强系统　狊犪狋犲犾犾犻狋犲狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀犪狌犵犿犲狀狋犪狋犻狅狀狊狔狊狋犲犿

对导航卫星空间信号进行实时监测和处理，向用户播发空间信号误差改正和完好性信息，并提供导

航增强信号的系统。

３．５０

星基增强系统　狊犪狋犲犾犾犻狋犲犫犪狊犲犱犪狌犵犿犲狀狋犪狋犻狅狀狊狔狊狋犲犿；犛犅犃犛

利用卫星播发差分修正、完好性及其他信息，以大范围提高卫星导航用户精度及其他性能的增强

系统。

３．５１

地基增强系统　犵狉狅狌狀犱犫犪狊犲犱犪狌犵犿犲狀狋犪狋犻狅狀狊狔狊狋犲犿；犌犅犃犛

利用地面发射台播发差分修正、完好性及其他信息，以提高一定范围内卫星导航用户精度及其他性

能的增强系统。

３．５２

广域增强系统　狑犻犱犲犪狉犲犪犪狌犵犿犲狀狋犪狋犻狅狀狊狔狊狋犲犿；犠犃犃犛

在大范围提供全球导航卫星系统广域差分改正与完好性信息服务的星基增强系统。

３．５３

局域增强系统　犾狅犮犪犾犪狉犲犪犪狌犵犿犲狀狋犪狋犻狅狀狊狔狊狋犲犿；犔犃犃犛

在局部区域内提供全球导航卫星系统局域差分改正与完好性信息服务的地基增强系统。

３．５４

连续运行基准站系统　犮狅狀狋犻狀狌狅狌狊犾狔狅狆犲狉犪狋犻狀犵狉犲犳犲狉犲狀犮犲狊狋犪狋犻狅狀狊狊狔狊狋犲犿；犆犗犚犛犛

连续运行参考站系统

通过在某一区域布设一定数量的参考站进行长期联网观测和集中处理，为ＧＮＳＳ提供各种精确信

息服务的系统。

３．５５

定位能力　狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵犮犪狆犪犮犻狋狔

定位系统提供定位服务的能力。
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３．５６

定位误差　狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵犲狉狉狅狉；犘犈

通过定位系统测定的空间对象位置与真实值之间的偏差。

３．５７

定位准确度　狆狅狊犻狋犻狅狀犪犾犪犮犮狌狉犪犮狔

定位精度

在一个特定的参照系中，空间对象位置与其真实值之间的接近程度。

注：改写ＧＢ／Ｔ２８５８９—２０１２，定义４．２０。

３．５８

定位时间　狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵狋犻犿犲

导航接收装置开机后至获得首次定位解结果，或中断后重新获得有效定位的时间。

３．５９

导航可用性　狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀犪狏犪犻犾犪犫犻犾犻狋狔

导航系统在规定服务区内满足用户服务要求的能力。

３．６０

导航完好性　狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀犻狀狋犲犵狉犻狋狔

导航系统空间信号发生故障而引起用户定位误差超限时，系统向用户提供及时告警的能力。

３．６１

导航系统兼容性　狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀犮狅犿狆犪狋犻犫犻犾犻狋狔

多个导航系统的导航信号共同使用时不会造成不可接受的干扰影响的特性。

４　服务

４．１

位置服务　犾狅犮犪狋犻狅狀犫犪狊犲犱狊犲狉狏犻犮犲；犔犅犛

基于空间对象位置给予的信息服务。

４．２

定位服务　狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵狊犲狉狏犻犮犲

使用定位技术获取空间对象位置的服务。

４．３

移动互联网位置服务　犿狅犫犻犾犲犻狀狋犲狉狀犲狋犔犅犛

基于移动互联网终端设备的位置服务。

４．４

跟踪服务　狋狉犪犮犽犻狀犵狊犲狉狏犻犮犲

利用定位技术对移动空间对象位置进行监测或报告的服务。

４．５

导航服务　狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀狊犲狉狏犻犮犲

引导运动空间对象到达预定目的地的服务。

４．６

卫星无线电导航服务　狉犪犱犻狅狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀狊犲狉狏犻犮犲狅犳狊犪狋犲犾犾犻狋犲；犚犖犛犛

利用多颗卫星发射的无线电信号，确定位置、速度和时间等参数的导航服务。
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４．７

云导航服务　犮犾狅狌犱狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀狊犲狉狏犻犮犲

基于云计算的导航服务。

４．８

实景导航服务　狉犲犪犾狊犮犲狀犲狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀狊犲狉狏犻犮犲

利用实景地图提供的导航服务。

４．９

路径分析　狉狅狌狋犲犪狀犪犾狔狊犻狊

基于道路网找出符合给定条件的路径。

４．１０

路径规划　狉狅狌狋犲狆犾犪狀狀犻狀犵

根据出行者出发地和目的地位置，基于导航电子地图、道路交通信息和出行者的喜好习惯等，按照

一定规则与算法确定行进路线的过程。

４．１１

路径引导　狉狅狌狋犲犵狌犻犱犪狀犮犲

使用语音、图形、图像和文字等信息引导出行者按照路径规划确定的路线行进的过程。

４．１２

应急位置服务　犲犿犲狉犵犲狀犮狔犔犅犛

用户通过通信定位终端呼叫紧急服务号码或者发送求救信号寻求紧急救援时，系统自动识别用户

位置而提供紧急响应的服务。

注：改写ＧＢ／Ｔ２７６０４—２０１１，定义２．２。

４．１３

位置查询　犾狅犮犪狋犻狅狀狇狌犲狉狔

按条件查询某个空间对象的位置或其周边邻近的场所。

４．１４

信息推送　犻狀犳狅狉犿犪狋犻狅狀狆狌狊犺

服务推送

根据用户位置由服务方主动提供相关信息的服务。

４．１５

地理编码　犵犲狅犮狅犱犻狀犵

从语义位置到几何位置的转换。

４．１６

反向地理编码　狉犲狏犲狉狊犲犱犵犲狅犮狅犱犻狀犵

逆地理编码

从几何位置到语义位置的转换。

４．１７

实时数据服务　狉犲犪犾狋犻犿犲犱犪狋犪狊犲狉狏犻犮犲

提供与位置关联的反映现时状况的数据服务。

示例：实时路况播报。

４．１８

定位众包　狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵狅狌狋狊狅狌狉犮犻狀犵

满足一定区域覆盖范围的签约终端用户，持续主动或被动地将其实时位置回传给服务中心的定位

服务方式。
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４．１９

位置感知　犾狅犮犪狋犻狅狀犪狑犪狉犲狀犲狊

通过传感器获取空间对象周边信息并推算其所在位置的过程。

４．２０

地理围栏　犵犲狅犳犲狀犮犻狀犵

电子围栏

预定义一系列位置区域，虚拟成围栏，以便实现进出该区域的终端触发相应的业务。

４．２１

热点分析服务　犺狅狋狊狆狅狋犪狀犪犾狔狊犻狊狊犲狉狏犻犮犲

分析热点或潜在热点在特定空间范围聚集情况的位置服务。

４．２２

短报文服务　狊犺狅狉狋犿犲狊狊犪犵犲狊犲狉狏犻犮犲

北斗卫星导航系统提供的一次可传送不超过１２０个汉字的信息通信服务。

０１

犌犅／犜３５６３８—２０１７



参　考　文　献

　　［１］　ＧＢ／Ｔ９３９０—１９８８　导航术语

［２］　ＧＢ／Ｔ１６８２０—２００９　地图学术语

［３］　ＧＢ／Ｔ１７１５９—２００９　大地测量术语

［４］　ＧＢ／Ｔ１７６９４—２００９　地理信息　术语

［５］　ＧＢ／Ｔ２７６０４—２０１１　移动应急位置服务规则

［６］　ＧＢ／Ｔ２７９１８—２０１１　地理信息　基于位置服务　参考模型

［７］　ＧＢ／Ｔ２８５８９—２０１２　地理信息　定位服务

［８］　ＧＢ／Ｔ３０３２１—２０１３　地理信息　基于位置服务　多模式路径规划与导航

［９］　ＩＳＯ１９１３３：２００５　Ｇｅｏｇｒａｐｈｉｃｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎ—Ｌｏｃａｔｉｏｎｂａｓｅｄｓｅｒｖｉｃｅｓ—Ｔｒａｃｋｉｎｇａｎｄｎａｖｉｇａ

ｔｉｏｎ

［１０］　ＩＳＯ１９１４８：２０１２　Ｇｅｏｇｒａｐｈｉｃｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎ—ＬｉｎｅａｒＲｅｆｅｒｅｎｃｉｎｇＳｙｓｔｅｍ

［１１］　全国科学技术名词审定委员会．地理学名词（第二版）．科学出版社，２００６．

［１２］　全国科学技术名词审定委员会．测绘学名词（第三版）．科学出版社，２０１０．

１１

犌犅／犜３５６３８—２０１７



索　　引

汉语拼音索引

犅

北斗卫星导航系统 ３．４６…………………………

犆

差分定位 ３．３２……………………………………

犇

大地坐标基准 ３．１…………………………………

导航 ３．２５…………………………………………

导航电子地图 ２．１２………………………………

导航服务 ４．５………………………………………

导航可用性 ３．５９…………………………………

导航完好性 ３．６０…………………………………

导航卫星系统 ３．４２………………………………

导航系统兼容性 ３．６１……………………………

道路网 ２．１７………………………………………

地基增强系统 ３．５１………………………………

地理编码 ４．１５……………………………………

地理标识符 ２．６……………………………………

地理围栏 ４．２０……………………………………

地理信息 ２．１………………………………………

电子地图 ２．１１……………………………………

电子围栏 ４．２０……………………………………

定位 ３．９……………………………………………

定位服务 ４．２………………………………………

定位精度 ３．５７……………………………………

定位目标 ２．１６……………………………………

定位能力 ３．５５……………………………………

定位时间 ３．５８……………………………………

定位误差 ３．５６……………………………………

定位系统 ３．３５……………………………………

定位众包 ４．１８……………………………………

定位准确度 ３．５７…………………………………

短报文服务 ４．２２…………………………………

犉

反向地理编码 ４．１６………………………………

泛在定位 ３．１８……………………………………

服务推送 ４．１４……………………………………

犌

高程基准 ３．２………………………………………

格洛纳斯导航卫星系统 ３．４７……………………

跟踪服务 ４．４………………………………………

关注点 ２．７…………………………………………

惯性导航 ３．２８……………………………………

惯性定位系统 ３．３８………………………………

光学定位系统 ３．３９………………………………

广域差分 ３．３３……………………………………

广域增强系统 ３．５２………………………………

犎

航位推算导航 ３．２９………………………………

混合定位 ３．１６……………………………………

犑

基站定位 ３．１１……………………………………

集成定位系统 ３．４０………………………………

几何位置 ２．３………………………………………

伽利略导航卫星系统 ３．４８………………………

街景 ２．１５…………………………………………

街景影像 ２．１５……………………………………

精密单点定位 ３．２４………………………………

局域差分 ３．３４……………………………………

局域增强系统 ３．５３………………………………

犔

蓝牙定位 ３．１４……………………………………

连续运行参考站系统 ３．５４………………………

连续运行基准站系统 ３．５４………………………

２１

犌犅／犜３５６３８—２０１７



路径分析 ４．９………………………………………

路径规划 ４．１０……………………………………

路径引导 ４．１１……………………………………

犖

逆地理编码 ４．１６…………………………………

犘

匹配导航 ３．３０……………………………………

平面基准 ３．１………………………………………

犙

区域导航卫星系统 ３．４４…………………………

全球导航卫星系统 ３．４３…………………………

全球定位系统 ３．４５………………………………

犚

热点分析服务 ４．２１………………………………

犛

深度基准 ３．３………………………………………

时间基准 ３．４………………………………………

实景导航服务 ４．８…………………………………

实景地图 ２．１４……………………………………

实景影像 ２．１３……………………………………

实时动态定位 ３．２０………………………………

实时数据服务 ４．１７………………………………

实时卫星定位 ３．２２………………………………

室内定位系统 ３．４１………………………………

室内外无缝定位 ３．１７……………………………

室内坐标系 ３．８……………………………………

犠

网络实时动态定位 ３．２１…………………………

卫星单点定位 ３．２３………………………………

卫星导航 ３．２７……………………………………

卫星导航增强系统 ３．４９…………………………

卫星定位 ３．１０……………………………………

卫星定位系统 ３．３６………………………………

卫星无线电导航服务 ４．６…………………………

位置 ２．２……………………………………………

位置查询 ４．１３……………………………………

位置服务 ４．１………………………………………

位置感知 ４．１９……………………………………

无线电导航 ３．２６…………………………………

无线电定位 ３．１２…………………………………

犡

线性参照系 ３．７……………………………………

线性定位 ３．１５……………………………………

线性定位系统 ３．３７………………………………

相对定位 ３．１９……………………………………

相对位置 ２．５………………………………………

协同定位 ３．１６……………………………………

信息推送 ４．１４……………………………………

星基增强系统 ３．５０………………………………

兴趣点 ２．７…………………………………………

犢

移动互联网位置服务 ４．３…………………………

应急位置服务 ４．１２………………………………

语义位置 ２．４………………………………………

云导航服务 ４．７……………………………………

犣

综合导航 ３．３１……………………………………

组合导航 ３．３１……………………………………

犘犗犐动态信息 ２．１０………………………………

犘犗犐基本数据 ２．８…………………………………

犘犗犐深度信息 ２．９…………………………………

犠犻犉犻定位 ３．１３……………………………………

１９８４世界大地测量系 ３．５………………………

２０００国家大地坐标系 ３．６………………………

３１

犌犅／犜３５６３８—２０１７



英文对应词索引

犅

犫犪狊犲狊狋犪狋犻狅狀狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵 ３．１１…………………………………………………………………………………

犅犇犛 ３．４６………………………………………………………………………………………………………

犅犲犻犇狅狌狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀狊犪狋犲犾犾犻狋犲狊狔狊狋犲犿 ３．４６………………………………………………………………………

犫犾狌犲狋狅狅狋犺狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵 ３．１４……………………………………………………………………………………

犆

犆犌犆犛２０００ ３．６…………………………………………………………………………………………………

犆犺犻狀犪犌犲狅犱犲狋犻犮犆狅狅狉犱犻狀犪狋犲犛狔狊狋犲犿２０００ ３．６…………………………………………………………………

犮犾狅狌犱狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀狊犲狉狏犻犮犲 ４．７……………………………………………………………………………………

犮狅狀狋犻狀狌狅狌狊犾狔狅狆犲狉犪狋犻狀犵狉犲犳犲狉犲狀犮犲狊狋犪狋犻狅狀狊狊狔狊狋犲犿 ３．５４………………………………………………………

犮狅狅狆犲狉犪狋犻狏犲狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵 ３．１６…………………………………………………………………………………

犆犗犚犛犛 ３．５４……………………………………………………………………………………………………

犇

犱犲犪犱狉犲犮犽狅狀犻狀犵狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀 ３．２９………………………………………………………………………………

犱犻犳犳犲狉犲狀狋犻犪犾狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵 ３．３２…………………………………………………………………………………

犈

犲犾犲犮狋狉狅狀犻犮犿犪狆 ２．１１……………………………………………………………………………………………

犲犿犲狉犵犲狀犮狔犔犅犛 ４．１２……………………………………………………………………………………………

犌

犌犪犾犻犾犲狅 ３．４８……………………………………………………………………………………………………

犌犪犾犻犾犲狅狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀狊犪狋犲犾犾犻狋犲狊狔狊狋犲犿 ３．４８………………………………………………………………………

犌犅犃犛 ３．５１……………………………………………………………………………………………………

犵犲狅犮狅犱犻狀犵 ４．１５…………………………………………………………………………………………………

犵犲狅犱犲狋犻犮犮狅狅狉犱犻狀犪狋犲犱犪狋狌犿 ３．１…………………………………………………………………………………

犵犲狅犳犲狀犮犻狀犵 ４．２０………………………………………………………………………………………………

犵犲狅犵狉犪狆犺犻犮犻犱犲狀狋犻犳犻犲狉 ２．６………………………………………………………………………………………

犵犲狅犵狉犪狆犺犻犮犻狀犳狅狉犿犪狋犻狅狀 ２．１……………………………………………………………………………………

犵犲狅犿犲狋狉犻犮犾狅犮犪狋犻狅狀 ２．３…………………………………………………………………………………………

犵犾狅犫犪犾狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀狊犪狋犲犾犾犻狋犲狊狔狊狋犲犿 ３．４３………………………………………………………………………

犵犾狅犫犪犾狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵狊狔狊狋犲犿 ３．４５…………………………………………………………………………………

犌犔犗犖犃犛犛 ３．４７…………………………………………………………………………………………………

犌犔犗犖犃犛犛犵犾狅犫犪犾狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀狊犪狋犲犾犾犻狋犲狊狔狊狋犲犿 ３．４７……………………………………………………………

犌犖犛犛 ３．４３………………………………………………………………………………………………………

犌犘犛 ３．４５………………………………………………………………………………………………………

犵狉狅狌狀犱犫犪狊犲犱犪狌犵犿犲狀狋犪狋犻狅狀狊狔狊狋犲犿 ３．５１………………………………………………………………………

４１

犌犅／犜３５６３８—２０１７



犎

犺犲犻犵犺狋犱犪狋狌犿 ３．２………………………………………………………………………………………………

犺狅狋狊狆狅狋犪狀犪犾狔狊犻狊狊犲狉狏犻犮犲 ４．２１…………………………………………………………………………………

犐

犻狀犱狅狅狉犮狅狅狉犱犻狀犪狋犲狊狔狊狋犲犿 ３．８…………………………………………………………………………………

犻狀犱狅狅狉狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵狊狔狊狋犲犿 ３．４１………………………………………………………………………………

犻狀犱狅狅狉犪狀犱狅狌狋犱狅狅狉狊犲犪犿犾犲狊狊狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵 ３．１７………………………………………………………………

犻狀犲狉狋犻犪犾狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀 ３．２８………………………………………………………………………………………

犻狀犲狉狋犻犪犾狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵狊狔狊狋犲犿 ３．３８………………………………………………………………………………

犻狀犳狅狉犿犪狋犻狅狀狆狌狊犺 ４．１４…………………………………………………………………………………………

犻狀狋犲犵狉犪狋犲犱狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀 ３．３１……………………………………………………………………………………

犻狀狋犲犵狉犪狋犲犱狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵狊狔狊狋犲犿 ３．４０……………………………………………………………………………

犔

犔犃犃犛 ３．５３……………………………………………………………………………………………………

犔犅犛 ４．１…………………………………………………………………………………………………………

犾犻狀犲犪狉狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵 ３．１５…………………………………………………………………………………………

犾犻狀犲犪狉狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵狊狔狊狋犲犿 ３．３７…………………………………………………………………………………

犾犻狀犲犪狉狉犲犳犲狉犲狀犮犲狊狔狊狋犲犿 ３．７……………………………………………………………………………………

犾狅犮犪犾犪狉犲犪犪狌犵犿犲狀狋犪狋犻狅狀狊狔狊狋犲犿 ３．５３…………………………………………………………………………

犾狅犮犪犾犪狉犲犪犱犻犳犳犲狉犲狀犮犲 ３．３４……………………………………………………………………………………

犾狅犮犪狋犻狅狀 ２．２……………………………………………………………………………………………………

犾狅犮犪狋犻狅狀犪狑犪狉犲狀犲狊 ４．１９…………………………………………………………………………………………

犾狅犮犪狋犻狅狀狇狌犲狉狔 ４．１３……………………………………………………………………………………………

犾狅犮犪狋犻狅狀犫犪狊犲犱狊犲狉狏犻犮犲 ４．１………………………………………………………………………………………

犕

犿犪狋犮犺犻狀犵狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀 ３．３０………………………………………………………………………………………

犿狅犫犻犾犲犻狀狋犲狉狀犲狋犔犅犛 ４．３………………………………………………………………………………………

犖

狀犪狏犻犵犪犫犾犲犲犾犲犮狋狉狅狀犻犮犿犪狆 ２．１２…………………………………………………………………………………

狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀 ３．２５…………………………………………………………………………………………………

狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀犪狏犪犻犾犪犫犻犾犻狋狔 ３．５９……………………………………………………………………………………

狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀犮狅犿狆犪狋犻犫犻犾犻狋狔 ３．６１…………………………………………………………………………………

狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀犻狀狋犲犵狉犻狋狔 ３．６０………………………………………………………………………………………

狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀狊犪狋犲犾犾犻狋犲狊狔狊狋犲犿 ３．４２………………………………………………………………………………

狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀狊犲狉狏犻犮犲 ４．５…………………………………………………………………………………………

狀犲狋狑狅狉犽犚犜犓 ３．２１……………………………………………………………………………………………

狀犲狋狑狅狉犽狉犲犪犾狋犻犿犲犽犻狀犲犿犪狋犻犮狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵 ３．２１………………………………………………………………

５１

犌犅／犜３５６３８—２０１７



犗

狅狆狋犻犮犪犾狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵狊狔狊狋犲犿 ３．３９………………………………………………………………………………

犘

犘犈 ３．５６…………………………………………………………………………………………………………

犘犗犐 ２．７…………………………………………………………………………………………………………

犘犗犐犫犪狊犻犮犱犪狋犪 ２．８……………………………………………………………………………………………

犘犗犐犱狔狀犪犿犻犮犻狀犳狅狉犿犪狋犻狅狀 ２．１０………………………………………………………………………………

犘犗犐狉犻犮犺犻狀犳狅狉犿犪狋犻狅狀 ２．９………………………………………………………………………………………

狆狅犻狀狋狅犳犻狀狋犲狉犲狊狋犻狀犵 ２．７………………………………………………………………………………………

狆狅犻狀狋狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵犫狔狊犪狋犲犾犾犻狋犲 ３．２３……………………………………………………………………………

狆狅狊犻狋犻狅狀犪犾犪犮犮狌狉犪犮狔 ３．５７………………………………………………………………………………………

狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵 ３．９…………………………………………………………………………………………………

狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵犮犪狆犪犮犻狋狔 ３．５５………………………………………………………………………………………

狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵犲狉狉狅狉 ３．５６…………………………………………………………………………………………

狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵狅狌狋狊狅狌狉犮犻狀犵 ４．１８…………………………………………………………………………………

狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵狊犲狉狏犻犮犲 ４．２…………………………………………………………………………………………

狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵狊狔狊狋犲犿 ３．３５………………………………………………………………………………………

狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵狋犪狉犵犲狋 ２．１６…………………………………………………………………………………………

狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵狋犻犿犲 ３．５８…………………………………………………………………………………………

犘犘犘 ３．２４………………………………………………………………………………………………………

狆狉犲犮犻狊犲狆狅犻狀狋狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵 ３．２４…………………………………………………………………………………

犚

狉犪犱犻狅狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀 ３．２６…………………………………………………………………………………………

狉犪犱犻狅狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀狊犲狉狏犻犮犲狅犳狊犪狋犲犾犾犻狋犲 ４．６………………………………………………………………………

狉犪犱犻狅狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵 ３．１２…………………………………………………………………………………………

狉犲犪犾狊犮犲狀犲犻犿犪犵犲 ２．１３…………………………………………………………………………………………

狉犲犪犾狊犮犲狀犲犿犪狆 ２．１４……………………………………………………………………………………………

狉犲犪犾狊犮犲狀犲狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀狊犲狉狏犻犮犲 ４．８………………………………………………………………………………

狉犲犪犾狋犻犿犲犱犪狋犪狊犲狉狏犻犮犲 ４．１７……………………………………………………………………………………

狉犲犪犾狋犻犿犲犽犻狀犲犿犪狋犻犮狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵 ３．２０…………………………………………………………………………

狉犲犪犾狋犻犿犲狊犪狋犲犾犾犻狋犲狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵 ３．２２……………………………………………………………………………

狉犲犵犻狅狀犪犾狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀狊犪狋犲犾犾犻狋犲狊狔狊狋犲犿 ３．４４……………………………………………………………………

狉犲犾犪狋犻狏犲犾狅犮犪狋犻狅狀 ２．５……………………………………………………………………………………………

狉犲犾犪狋犻狏犲狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵 ３．１９………………………………………………………………………………………

狉犲狏犲狉狊犲犱犵犲狅犮狅犱犻狀犵 ４．１６………………………………………………………………………………………

犚犖犛犛 ４．６………………………………………………………………………………………………………

狉狅犪犱狀犲狋狑狅狉犽 ２．１７……………………………………………………………………………………………

狉狅狌狋犲犪狀犪犾狔狊犻狊 ４．９………………………………………………………………………………………………

狉狅狌狋犲犵狌犻犱犪狀犮犲 ４．１１……………………………………………………………………………………………

狉狅狌狋犲狆犾犪狀狀犻狀犵 ４．１０……………………………………………………………………………………………

６１

犌犅／犜３５６３８—２０１７



犚犜犓 ３．２０………………………………………………………………………………………………………

犛

狊犪狋犲犾犾犻狋犲狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀 ３．２７………………………………………………………………………………………

狊犪狋犲犾犾犻狋犲狀犪狏犻犵犪狋犻狅狀犪狌犵犿犲狀狋犪狋犻狅狀狊狔狊狋犲犿 ３．４９………………………………………………………………

狊犪狋犲犾犾犻狋犲狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵 ３．１０………………………………………………………………………………………

狊犪狋犲犾犾犻狋犲狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵狊狔狊狋犲犿 ３．３６………………………………………………………………………………

狊犪狋犲犾犾犻狋犲犫犪狊犲犱犪狌犵犿犲狀狋犪狋犻狅狀狊狔狊狋犲犿 ３．５０……………………………………………………………………

犛犅犃犛 ３．５０………………………………………………………………………………………………………

狊犲犿犪狀狋犻犮犾狅犮犪狋犻狅狀 ２．４…………………………………………………………………………………………

狊犺狅狉狋犿犲狊狊犪犵犲狊犲狉狏犻犮犲 ４．２２……………………………………………………………………………………

狊狅狌狀犱犻狀犵犱犪狋狌犿 ３．３……………………………………………………………………………………………

狊狋狉犲犲狋狏犻犲狑犻犿犪犵犲狊 ２．１５………………………………………………………………………………………

犜

狋犻犿犲狉犲犳犲狉犲狀犮犲 ３．４………………………………………………………………………………………………

狋狉犪犮犽犻狀犵狊犲狉狏犻犮犲 ４．４……………………………………………………………………………………………

犝

狌犫犻狇狌犻狋狅狌狊狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵 ３．１８……………………………………………………………………………………

犠

犠犃犃犛 ３．５２……………………………………………………………………………………………………

犠犌犛８４ ３．５……………………………………………………………………………………………………

狑犻犱犲犪狉犲犪犪狌犵犿犲狀狋犪狋犻狅狀狊狔狊狋犲犿 ３．５２…………………………………………………………………………

狑犻犱犲犪狉犲犪犱犻犳犳犲狉犲狀犮犲 ３．３３………………………………………………………………………………………

犠犻犉犻狆狅狊犻狋犻狅狀犻狀犵 ３．１３…………………………………………………………………………………………

犠狅狉犾犱犌犲狅犱犲狋犻犮犛狔狊狋犲犿１９８４ ３．５……………………………………………………………………………

犌犅／犜３５６３８—２０１７




